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得到控制方程式

利用變數分離法
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邊界條件為　
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得到無聊解
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代符號代回上式
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連續系統
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Eigenvalues
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Eigenvetors

每段質點間距離為
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離散系統
（一）離散系統：分成四顆質點球，並將權重分配
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比較
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（二）離散系統：分成五顆質點球，並將權重分配
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（三）離散系統：分成十一顆質點球，並將權重分配
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